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1 Acerca de esta guia

1 Acerca de esta guia

Esta guia esta dirigida a personal técnico cualificado,
con experiencia en el disefo y la especificacion de sis-
temas de alarma y deteccién de incendios, y que haya
recibido la formacién correspondiente.

1.1 ¢Qué cubre esta guia?

Esta guia esta destinada a utilizarse para el disefio de
sistemas de deteccion de incendios con detectores
direccionables, asi como para sustituir los detectores
direccionables de un sistema existente.

La informacion cubre las caracteristicas de los detecto-
res, datos para elegir los detectores y el emplazamiento
de los detectores.

Esta guia es un documento general para los detectores
direccionables FC460.

Esta gufa solo contiene la informaciéon comun a todos
los detectores FC460. Hay disponibles folletos mas
especificos que tratan sobre modelos especificos de
detectores FC460. Estos folletos especificos también
contienen informacion sobre los pedidos.

1.2 ¢Qué no se cubre en esta
guia?

Esta guia no contiene informacién sobre la instalacion.
Esto se debe a que los detectores Unicamente se enca-
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jan en las bases, y los detalles del montaje se explican
para las bases.

Los modos de funcionamiento de los detectores se con-
figuran con las herramientas de configuracion

y aplicacion del sistema, por lo que aqui solo se resumi-
ran brevemente.

Esta gufa no contiene informacion que esté cubierta por
las reglamentaciones locales. Por ejemplo, las disposi-
ciones relativas al emplazamiento de los detectores
deberian estar cubiertas por las reglamentaciones loca-
les, por lo que no forman parte de esta guia (aunque se
ofrece un resumen general).

Guias de referencia

Hay disponibles varias guias sobre el sis-
tema que se pueden descargar desde el
sitio web de fireclass.co.uk. Esos documen-
tos contienen informacién sobre el disefio,
la instalacion y el uso de los sistemas de
alarma de incendios.
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2 Introduccion a los detectores

Los detectores estan disefados para utilizarse en un
sistema direccionable que utilice el protocolo digital

FireClass, con varios detectores situados en lugares
clave del edificio.

La funcién de los detectores consiste simplemente en
cuantificar las variantes ambientales y proporcionar un
resultado numérico al panel de control de la alarma de
incendios.

El panel de control de la alarma de incendios procesa los
valores que recibe del detector y evalla si es necesario
activar una alarma.

Dependiendo de la variante de detector, las variables
ambientales supervisadas seran combinaciones de uno
o varios de los aspectos siguientes:

m Temperatura.

= Densidad del humo.

m  Concentracion de mondéxido de carbono (CO).

La figura 1 ilustra un detector tipico y destaca algunas
de las funciones que se tratan mas adelante en este
documento.

Fig. 1: Comunicaciones del detector
1—Indicador de estado

2.1 Sufijos de las funciones
de deteccion

Las funciones de los detectores se indican mediante un
sufijo anadido al numero de detector. Por ejemplo, el
FC460H solo detecta calor, mientras que el FC460P
es un detector 6ptico de humo. Los sufijos se indican
en la tabla 1.

Sufijo Calor Humo co
PH 4 v/ (6ptico)
v (6ptico)
v
PC v v'(6ptico) v

Tabla 1: Sufijos

2.2 Compatibilidad con los
detectores de repuesto

Los detectores de la serie FC460 son compatibles con
los de la serie FC400.

Guias de referencia

Consulte la documentacién informativa de la
base del detector para obtener informacion
sobre la compatibilidad, el montaje y la ins-
talacién de las bases.

2.3 Funcionalidad

Enlatabla 2 se muestran los tipos de funciones presen-
tes en los distintos detectores.

Tipos de detector
Funcionalidad Serie 460

PH P |H (PC
Autosupervision v v v v
Autocomprobacion v | v v |V
Indicador de estado v v v Y
LED remoto v |V v v
Compatibilidad funcional v v v v
de las bases
Compensacion del umbral v v v

Tabla 2: Funcionalidad de los detectores

2.3.1 Autosupervision

El término "autosupervisiéon' se refiere a las caracteristi-
cas o funciones de disefo del detector que permiten
detectar fallos. Para los distintos sensores, estas funcio-
nes son las siguientes:

m Para el sensor de calor (temperatura), se espera un
nivel de salida normal situado alrededor de la tempe-
ratura "ambiente".
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2.4 Programacion de la direccion

Para el sensor de CO, la integridad de la célula del
sensor se controla constantemente.

Para los sensores 6pticos (the humo), la cdmara
Optica se estimula de manera periddica.

2.3.2 Autocomprobacion

Los detectores tienen una funcion de autocomproba-
cion.

Para realizar la autocomprobacion, se simulan condicio-
nes de incendio artificialmente en el detector. Acto
seguido, los sensores de deteccién reaccionan como si
hubiera un incendio de verdad.

2.3.3 Indicador de estado

Indica lo siguiente:
Amarillo intermitente: indica un fallo en el detector.
No obstante, este comportamiento puede activarse/
desactivarse mediante a través de los parametros
del software de configuracién de la central.
Rojo intermitente: indica funcionamiento normal
(parpadea con el sondeo del detector). No obstante,
este comportamiento puede activarse/desactivarse
mediante a través de los pardmetros del software de
configuracion de la central.
Rojo iluminado: indica que el detector esta en el
modo de alarma.

2.3.4 LED remoto
Los detectores pueden controlar un LED remoto.

2.3.5 Compatibilidad funcional de las
bases

Los detectores son compatibles con la gama de bases
de sirena.
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2.3.6 Compensacion del umbral

Los detectores permiten compensar los efectos de la
contaminacion derivada del polvo vy la suciedad. Esto
reduce la probabilidad de que se produzcan falsas alar-
mas y aumenta la vida Util del detector. Esta funcién
solo es aplicable a los detectores con sensor de humo.

2.4 Programacion de la
direccion

Los detectores se pueden direccionar con la herra-

mienta de servicio de bucle FC490ST.

Documentos de referencia

Para obtener mas informacién sobre

la programacion de la direccién en los detec-
tores, consulte las instrucciones de la herra-
mienta de servicio de bucle FC490ST.

2.5 Homologaciones

Los detectores cumplen las siguientes normativas:
Directiva de productos para la construccion (CPD);
satisface los requisitos de:

— EN 54-5:2000 + A1:2002 - Detectores de calor

— EN54-7:2000 + A1:2002 + A2:2006 - Detectores
de humo

CEA 4021 (2003) - Detectores multisensor

Norma EN 50130-4 en relacién a perturbaciones con-

ducidas, inmunidad radiada, descarga electrostatica,

tensiones transitorias rapidas y altas energias lentas

EN 61000-6-3 para emisiones

Clasificaciéon IP44 de conformidad con EN
60529:1992 + A2:2013
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3 Seleccion del modo del detector

3.1 Normas de seleccion

La eleccién del detector depende de los requisitos de
cada aplicacion.

La tabla 3 solo contiene pautas generales. Es probable
que el tipo de detector sugerido deba cambiarse ligera-
mente para cada situacion. Las situaciones reales
podrian requerir una combinacién de detectores para
cubrir todos los riesgos potenciales.

Las tablas 3y 4 solo contienen pautas generales. Es pro-
bable que el tipo de detector sugerido deba cambiarse
ligeramente para cada situacion. Deben tenerse en
cuenta los conocimientos del cliente del impacto rela-

tivo que pueden tener las falsas alarmas en compara-
cion con la no detecciéon de un incendio.

Las columnas Noche y Dia de las tablas 3 y 4 represen-
tan un riesgo de falsa alarma bajo y alto. Aunque, por
norma general, esto sigue un patrén dia/noche, puede
configurarse para cualquier hora. Por ejemplo, la
cubierta de transporte de vehiculos de un ferry se con-
figuraria como Dia durante la carga de los vehiculos y
como Noche cuando todos los pasajeros hayan abando-
nado esa cubierta, ofreciendo un nivel de proteccion
optimo para ese area.
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3.1 Normas de selecciéon
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@ FIRECLASS

Mas informacion acerca de FIRECLASS
puede obtenerse en Internet bajo
www.fireclass.net

Sello social
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