2026/04/04 01:14 1/1 Video Tema 1 - Programacion y simulacidn de robots industriales con RobotStudio (Version 5.15) (Parte 1)

Video Tema 1 - Programacion y simulacion de robots industriales con RobotStudio (Versién 5.15) (Parte 1)

Coordenadas Mundo y Base (Local).
Definir la posicién de un robot.
Acciones con el teclado y el ratén para cambiar el punto de vista espacial de la estacion.
Movimientos de ejes: A mano o numéricamente.
Insercién de la controladora.
Movimientos Lineal y de Reorientacidn.
o Coordenadas (X,Y,Z) respecto a Mundo.
o Angulos Euler (RX,RY,RZ).
Insercién de herramienta.
Creacidén de objetos de trabajo.
Creacién de puntos.
Mover un objeto de trabajo.
Cambio de orientacién de la herramienta.
o En un punto.
o En varios puntos a la vez, copiando la orientacién.
Creacién de trayectorias.
Configuracion de ejes.
Ejecucién de trayectoria.
Visualizacién de valores de ejes durante el movimiento de la trayectoria.
Grabacién de la estacién.
Empaquetado de la estacion.
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