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Ubicacién de elementos de librerias y geometrias.

Obtencién de un elemento de libreria.

Importacién de una geometria.

Iconos de herramientas de ajuste.

Definir posicién de objeto a fin de situarlo en un lugar determinado.
Usar coordenadas de usuario en un objeto de trabajo.

Crear puntos siguiendo aristas de figuras.

Creacién de trayectoria.

Rastreo de TCP.

Instrucciones de movimiento y sus parametros.

Movimiento del objeto de trabajo y reajuste automatico de la trayectoria.
Grabacién de videos.

Elementos de la pestafia Controlador.

Estructura de un programa de RAPID.

Médulos de sistema

o Mdbdulos de programa

o Rutinas.

o Tipos de datos.
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